
Исходными данными дЛЯ расчет ОСНОВНЫХ параметров режима роспуска с переменной скоро-
стью „дякуюя расчетная высога горки Ир, максимальная конструктивная высота Нк и расчетное зна-

/ :

чение СКОРОСТИ роспуска Ур. Расчетное значение СКОРОСТИ РОСПУСКЗ Ур определяется как ур
: 28 А}, ‚

ошода при АИ = Нк _ Нр
+ Ио получаем % :

\Р’Ё + 28‚(Нк _Нр) ‚ Где АИ — разность значений высоты

”… до которой необходимо
повысить высоту

горки, и расчетной высоты горки Нд, с учетом удельной
энергии, соответствующеи установленномскорости роспуска »О, М. Остальные расчеты производятся
на основе моделированияскатывания отцепов в их неблагоприятныхсочетаниях.

Выполненные расчеты параметров роспуска с дифференцированнойскоростью роспуска для

сортировочнойгорки станции Кричев показали
возможностьчувеличения скоростироспуска ОПБ до

величины Ур =3‚40 м/с по условию его прохода до расчетнои точки трудного пути в неблагоприят-
ных условиях скатывания вслед за ХБ: следующим на соседний с трудным путь. При этом ХБ дол-
жен «терять» не более чем 50 % своеи энергии на горочной тормозной позиции с учетом того, что
его скорость после отрыва впереди идущего ОПБ должна быть понижена до не менее чем

ур =1‚4 м/с с тем расчетом, чтобы ОПБ перед отрывомот ХБ имел начальную скорость Ур =3‚40 м/с.
Применение режима роспуска с дифференцированнои скоростью позволит увеличить перерабаты—
вающую способность горки на 20—25 %. В благоприятной ситуации роспуск должен вестись с уста-
новленной скоростью для данного типа горок, которая при необходимости может быть повышена
до потенциальнореализуемои максимальнои скорости на ограничивающем элементе.

На основе приведенного подхода определены аналогитшые параметры для сортировочных горок сшншш
Орша-Цент.‚ Волковыск и Лида… Если установить рациональные параметры роспуска с Дифференцированной
скоростью не представляется возможным, то проектньш вариат конструкции сортировочнои горки должен
быть ПСРЭСМОЧРЗН,& дЛЯ действующихгорок принято решение о целесообразное… их реконструкции.
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В настоящее время общемировой тенденцией является неуклонный рост ущерба от пожаров на
промышленных, транспортных и энергетических предприятиях,объектах спортивного и культурно—
массового назначения, складских хозяйствах и других объектах экономики и социальной сферы.Так, если в 2005 году для США общая сумма прямого ущерба от пожаров составила около 11 млрд
долларов,то в 2008 году уже 15,478 млрд долларов США.

Одним из эффективных путей обеспечения пожарной безопасности объектов является оснаще—
ние их роботизированными системами пожаротушения. Нами стационарный роботизированный
пожарный комплекс (СРПК) определяется как устройство, являющееся частью роботизированной
сТационарной системы пожаротушения и состоящее из определенногочисла моцулей (агрегатов) и
дополнительныхсистем, обеспечивающихвсю технологию пожаротушения на каком-либо объекте.
дЛя повышения эффективности использования СРПК актуальным является оптимизация их разме-щения “3 заЩИЩаемом объекте.
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здачи ‹: использованием пакета БеірЬі разработано специальное пр…

0 В качестве основных исходных данных для расчетов используютсіягео.
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ном сочетании автоматического и ручного режимов работы. В этом случае
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уровню пожарной безопасности объекта и экономичности разрабатываемогопроектногорешения_

Разработанное ПО обладает также рядом других, не представленныхв данном докладе, техно-

логических особенностей, к числу которых можно отнести возможность размещения в заданном

месте объекта различного рода элементов (моделируя возможные препятствия, заграждения ИЛИ

особенности конструкции объекта), имеющих форму прямоугольника, круга или арены либо ком-

бинацию этих форм. Можно утверждать, что на самом деле технологические возможности ПО

представляются гораздо более широкими. Так, практически любая сложная (объемная) задача про-

тивопожарной защиты объекта может быть сведена к ряду (известному множеству) одноплоскост-
ных задач с заданным переменным критерием — дополнительнойкоординаты по оси 2.

Проведенные исследования показали, что задача расстановки СРПК является чисто оптимиза-
ционной: повышение экономичности реализации проекта (уменьшение числа устанавливаемых уст-
ройств) неизбежно влечет за собой снижение пожарной безопасности защищаемого объекта. Прин-
ципиальным отличием инновационных технологий (СРГШ), используемых в системах пожарной
безопасности, является присутствие в их составе экономической, социальной и экологической со-

ставляющих. Экономическая и экологическая составляющие эффективности инновационной техно—
логии могут быть оценены количественно; оценку социальной составляющейвозможно произвести
только качественно.

Выводы. Для решения задачи оптимального размещения СРПК на одноуровневом объекте с

использованием пакета ВеірЬі разработанноеПО отличается широкими технологическими возмож-
ностями, позволяющими:

1 В широком диапазоне задаватьразмеры объектов, подлежащихпротивопожарнойзащите.
2 В автоматическом и ручном режиме осуществлять расстановкуСРПК на защищаемом объекте.„) Оптимизироватьрасстановку СРГП< с учетом критериев пожарной безопасности объектов И

экономичности разрабатываемыхпроектных решений.

Для решения поставленнои3
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