
Вертикальные и горизонтальные швы вьптолняют одинаковой толщины, придерживаясь Одного
профиля при расшивкешвов. В декоративныхцелях применяюттакже сочетание силикатногои „….
няного кирпичей,а также выполняют архитЁкгурные

элементы, располагая кирпичи под углом
Немаловажноезначение имеетнаружньш профильчкладочного

шва, декоративностькоторого раз-
нообразна. Выделим следующиче

типы швов кгменнои кладём на
традицчионном цементно—песізаном

растворе: в подрезку, выпуклыи, полукруглыи, односрЁзныи скошенныи к верху, односрезныиско-
шенный к низу, заглублеъшьяй, вогнутыи, лвухсрезныи

наружу, двухсрезныи вовнутрь, декоратив-
ный выпуклый, декоративныйзаглубленныи.

В современнойпрактикепроектирования и строительстварасшриірениеноменклатуры кирпича по
цвету, фактуре, геометрии и пр. позёоляетотказатьсяот трудоемкои и многоотходнои операции рас-
калывания целого кирпича кирочкои.

Новая номенклатура изделий из кирпича раскрываетдополнительные возможности для заказчи-
ков, проектировщиков,технологови строителей, & именно:

— вместо получаемыхвручную половинок, трехчетверок или четвертушекпредлагаются изделия
гарантированныхразмеров;

— расширяется номенклатуратолщины стены; например, толщинастены из кирпича по ГОСТ 530-
2007 имеет ряд, например, из четырех размеров 120-250-380-510мм; новая номенклатура имеет ряд
из 10 размеров— 88-138-188-238-288-338-388—438-488-538 мм;

— габаритные размеры новых изделий кирпичных (РШК) позволяют получить многочисленные
вариантыперевязки кирпичеи в кладке, так как размеры изделии взаимно увязываютсяпри перевязкетычков, ложков и кирпичей «на ребро»;

— заказ только необходимого количества кирпичныхизделийв соответствии с проектом, при этом
к минимуму сводится перевод кирпича в разряд строительногомусора;

— повышаетсяавторитеткирпича как изделия для возведения стен;
— расширяются декоративные возможности кладки из кирпичных изделий. Предлагается новая

номенклатурафигурных изделий кирпичных (ФИК), состоящая из разных по форме кирпичных из-
делий. предназначенных для использованияпри формировании пластическогодекора фасадов зда-
ний и сооружений.

На основаниивышеперечисленногоисследования можно сделать вывоц о том, что изучение номен-
шапры современныхмелкоштучных материалов и способов выполнения кладки из них является акту-альным вопросом при проектировании новых и моцеръшзации существующихзданий различного назна-
чения. Опгимизаъшятехнологии возведения зданий с поддержанием современныхэстетических качеств
фасадов в РеспубликеБеларусь является одним из важных аспектовстроительногопроизводства.
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цилиндричвский изгив упругой БАЛОЧНОЙплитыНА слоистомОСНЧВАНИИс УЧЕТОМ ФИЗИЧЕСКОЙнвлинвиности ОСНОВАНИЯ

О. В. КОЗУНОВА
ОАО «Буровая компания «Дельта», 2. Гомель, РеспубликаБеларусь

При исследовании цилиндрического изгиба упругой балочной плиты на слоистом основании С

учетом физической нелинейностиоснования,решается контактная задача нелинейнойтеории УПРУ'гости с использованиемновой модификациивариационногоспособа: вариационно—разностногопод-хода (ВРП), который позволяет полностьюописать напряженно-деформированное состояние (НДС)
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реактивные давления в контактнойзоне.
Решениеконтактных задач строигся в перемещенияхи численнореализуется методом конечныхраз-

ностей (МКР). Энергия деформаций упругого основания получаетсясуммироваъшемпо объему основа-
НИЯ энергшй деформацийпрямоугольных учасгков для каждой ячейки МКР. В результатесистемы диф-
ФереШШальных уравнений заменяетсясистемами линейных шпебраических уравнешай (СЛАУ).

Для нелинейных расчетов составлены компьютерные программы на языкеМатетап'са8.0 и про-
ведены их числовые апробации для двухслойныхоснований с учетом местныхослаблений, для раз-
личных моделей законов нелинейноупругого деформирования основания и двухвариантов перемен—
ного модуля упругости: касательного и секущего.

Результаты расчетов показали, что влияние вида переменного модуля упругости, а также закона

нелинейноупругогодеформированияв теоретическомисследованиицилиндрическогоИЗГИбаУПРУГОЙ

балочной плиты, контактируюшей со слоистымфизически нелинейнымоснованием,неоднозначно.
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УСТОЙЧИВРСТЬУПРУГОЁОСТЕРЖНЯ,СЖАТОГО РАСПРЕДЕЛЕННОЙ
НАГРУЗКОИПЕРЕМЕННОИ ИНТЕНСИВНОСТИ(ЗАДАЧАЯСИНСКОГО)

Э. Г. КОСЫХ
Белорусский государственныйуниверситеттранспорта, 2. Гомель

В работе уточнено классическоерешение «задачи Ясинского» о критическойнагрузке [1].
Рассмотрим защемленную нижнимторцом стойкудлиной[, которая нагруженапогонной нагруз-

кой р(х) и сосредоточенной силой Р (рисунок 1, а). Произвольное сечение стойки с координатой х
при продольном изгибе отклоняется на величинуу(х).

61) Р 6) Р 8) Р а) 13 д)

у }

   А

3 с
' Ё

/ /
х х

р(х) 3541 - х/і)

Рисунок 1

Пустъ функция интенсивности нагрузки представлена в виде конечного многочленар(х) : 170
+

+р|х +Р2х2 + (ра = сопзі, іс = 0, 1, 2, ...). В частности, еслир* = 0 (/с = 1, 2, ...), имеем равномерно
распределеннуюнагрузкуДХ) = ро = сопзт, эпюра которой показана на рисунке 1 6. При рп : “РОЛ,
рд = 0(1с = 2, 3, …) нагрузка изменяегся вдоль оси стойки линейно по законур(х)’=ро(1 _ х/і). здесь
!— координататочки на оси х, где многочлен р(х) имеет нулевое значение. При ! = 0,5Ь (рисунок 1, в)
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