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Точное решение системы в общем случае получить не удается. Однако для каждого конкретного 

вида профиля горки можно получить приближенное решение различными численными методами. 
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В данной работе проведено исследование взаимодействия мембраны и жесткого штампа, форма 

которого задается некоторой функцией; задача рассматривается с учетом сил адгезионного давле-

ния. Постановка задачи предполагает решение в два этапа: до наступления контакта и с наступле-

ния контакта рассматриваемых тел. Для описания модели адгезионного взаимодействия за основу 

была взята модель Можи, описываемая следующим выражением: 
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На этапе бесконтактного взаимодействия был разработан численно-аналитический метод опре-

деления нормального перемещения границы мембраны, а также носителя адгезионного взаимодей-

ствия. Завершение данного этапа взаимодействия наступит в момент наступления механического 

контакта между мембраной и штампом  

Второй этап предполагает не только нахождение перемещения границ мембраны и носителя ад-

гезионного взаимодействия, но и определение контактных напряжений, возникающих в момент 

контакта штампа и мембраны. Для нахождения искомых напряжений относительно их записывает-

ся интегральное уравнение. Проведя дискретизацию по времени и пространственной координате, 

интегральное уравнение приводится к системе линейных алгебраических уравнений относительно 

контактных напряжений. В настоящее время ведется работа над реализацией алгоритмов определе-

ния контактных напряжений на компьютере. Получены результаты для бесконтактного этапа взаи-

модействия, представлены графические результаты. 
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