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АНАЛИЗ ФАКТОРОВ, ВЛИЯЮЩИХ НА КОНСТРУКЦИЮ  

УНИВЕРСАЛЬНОЙ МАШИНЫ-РОБОТА  

ДЛЯ ПРОФИЛАКТИКИ РАЗРУШЕНИЙ  

АСФАЛЬТОБЕТОННОГО ПОКРЫТИЯ АВТОМОБИЛЬНОЙ ДОРОГИ 
 

Проведен анализ факторов, влияющих на конструкцию универсальной машины-

робота для профилактики разрушений асфальтобетонного покрытия автомобильной 

дороги. На основании данных факторов приведена конструкция данной машины, а 

также определены ее основные конструктивные элементы. 
 

Актуальность данной статьи заключается в предложении по разработке 
универсальной машины-робота для профилактики разрушений асфальтобе-
тонного покрытия автомобильной дороги, работа которой заключается в 
предупреждении и устранении на ранней стадии дефектов асфальтобетон-
ного покрытия автомобильной дороги [1, 2]. На работу данной машины 
влияет значительное количество различных факторов, которые необходимо 
предусмотреть при предложении ее конструкции. 

На конструкцию разрабатываемой универсальной машины-робота для 
профилактики разрушений асфальтобетонного покрытия автомобильной 
дороги будут влиять следующие параметры: 

– ширина полосы движения на проезжей части автомобильной дороги; 
– количество и характеристики выбранной композиции для профилак-

тической обработки асфальтобетонного покрытия; 
– необходимость установки оборудования для сканирования поверх-

ностных характеристик и дефектов асфальтобетонного покрытия автомо-
бильной дороги; 

– необходимость установки оборудования для обработки асфальтобе-
тонного покрытия. 

Разрабатываемая машина должна содержать следующие конструктив-
ные элементы: 

– базовое шасси, работающее в автоматическом режиме; 
– датчики сканирования асфальтобетонного покрытия автомобильной 

дороги, а также датчики контроля выполненных рабочих операций; 
– бак для ремонтного материала, а также систему устройств для его 

равномерного нанесения на асфальтобетонное покрытие; 
 



107 

 

– блок управления (в который предварительно загружена информация 
об обрабатываемом объекте и позволяющий без вмешательства оператора, а 
также с его участием принимать решение о проведении тех или иных опе-
раций на заданном участке автомобильной дороги). 

Исходя из представленных требований на рисунке 1 представлена кон-
струкция универсальной машины-робота для профилактики разрушений 
асфальтобетонного покрытия автомобильной дороги. 

 

а)                                                                            б) 

      
 

Рисунок 1 – Универсальная машина-робот для профилактики разрушений  

асфальтобетонного покрытия автомобильной дороги: 
а – общий вид; б – конструктивная схема 

 

При этом предлагаемая конструкция универсальной машины-робота для 

профилактики разрушений асфальтобетонного покрытия автомобильной до-

роги возможно будет работать в системе автоматизированной работы дорож-

ной техники, структурная схема которой представлена на рисунке 2 [3, 4]. 

 
Рисунок 2 – Система автоматизированной работы дорожной техники 

 

Подводя итог, стоит отметить, что внимательное рассмотрение факто-

ров, влияющих на конструкцию универсальной машины-робота для профи-

лактики разрушений асфальтобетонного покрытия автомобильной дороги 

позволит повысить качество и снизить себестоимость производства дорож-
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ных работ за счет экономии распределяемого дорожно-строительного мате-

риала, а также продления срока службы асфальтобетонного покрытия авто-

мобильной дороги. 
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ДИАГНОСТИКА КОРОТКИХ ЗАМЫКАНИЙ  

ОБМОТОК BLDC-ДВИГАТЕЛЕЙ  

С ИСПОЛЬЗОВАНЕМ ЧАСТОТНОГО АНАЛИЗА  
 

Рассматриваются области применения, наиболее значимые преимущества 
BLDC-двигателей перед коллекторными и трехфазными асинхронными с преобразо-
вателем частоты. Предложен метод обнаружения дефектов обмоток с эмалевой изо-
ляцией бесколлекторного двигателя на основе частотного анализа и приведено опи-
сание оборудования и приборов для выполнения экспериментов. На основании 
проведѐнных исследований можно сделать вывод, что импедансную характеристику 
целесообразно измерять без подвижной части с магнитами на большой частоте. По-
лученные результаты являются основой для создания методики и программно-
аппаратного комплекса диагностики дефектов обмоток BLDC-двигателей. 


