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Разработанное ПО обладает также рядом других, не представленныхв данном докладе, техно-

логических особенностей, к числу которых можно отнести возможность размещения в заданном

месте объекта различного рода элементов (моделируя возможные препятствия, заграждения ИЛИ

особенности конструкции объекта), имеющих форму прямоугольника, круга или арены либо ком-

бинацию этих форм. Можно утверждать, что на самом деле технологические возможности ПО

представляются гораздо более широкими. Так, практически любая сложная (объемная) задача про-

тивопожарной защиты объекта может быть сведена к ряду (известному множеству) одноплоскост-
ных задач с заданным переменным критерием — дополнительнойкоординаты по оси 2.

Проведенные исследования показали, что задача расстановки СРПК является чисто оптимиза-
ционной: повышение экономичности реализации проекта (уменьшение числа устанавливаемых уст-
ройств) неизбежно влечет за собой снижение пожарной безопасности защищаемого объекта. Прин-
ципиальным отличием инновационных технологий (СРГШ), используемых в системах пожарной
безопасности, является присутствие в их составе экономической, социальной и экологической со-

ставляющих. Экономическая и экологическая составляющие эффективности инновационной техно—
логии могут быть оценены количественно; оценку социальной составляющейвозможно произвести
только качественно.

Выводы. Для решения задачи оптимального размещения СРПК на одноуровневом объекте с

использованием пакета ВеірЬі разработанноеПО отличается широкими технологическими возмож-
ностями, позволяющими:

1 В широком диапазоне задаватьразмеры объектов, подлежащихпротивопожарнойзащите.
2 В автоматическом и ручном режиме осуществлять расстановкуСРПК на защищаемом объекте.„) Оптимизироватьрасстановку СРГП< с учетом критериев пожарной безопасности объектов И

экономичности разрабатываемыхпроектных решений.

Для решения поставленнои3
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собенностьюАТК, с точки зрения системного анализа, является повышенная пожар-

сность его элементов (подвижного состава, произвщственных объектов и др.). Все объекты
ная оп?1

бно разделить на мобильные и стационарные.Аналогично можно подразделять и средства
АТК удо

шения используемые на этих объектах.

пожаре? именения стационарных роботизированных пожарных комплексов (СРПК) в автотранс-
я р

ксе необходимо выполнить значительный объем НИР по созданию оптимальной

структурдю.функциональной
модели СППЁ, позволяющей более обоснованно подойти к вопросу

создания новых оригинальных консТРУКЦИИ средств пожаротушения‚ориентированных на работу в

конкретныхзаданных условиях тех или иных элементов АТК. „
На кафедре «Машиноведение и техническая эксплуатация автомобилем» Гродненского государ-

ственного университета им. Я. Купалы разработанаструктурно-функциональная модель роботизи-

рованного устройства пожаротушения (пожарного робота _ ПР). В состав ПР входят система связи,

информационно-управляющая
система, системы мониторинга иуэнергообеопечения, а также испол-

нительные системы пожаротушения и передвижения (мобильныи ПР).

На базе разработанных теоретических представлений об архитектуре СРПК созданы принципи-
ально новые способы пожаротушения и устройства для их реализации. Разработан приборныймодуль

для эффективного управления устройствами тушения пожаров — СРШС путем постоянного контроля
объектов возгорания (патент 4742 П ВУ А 62С 37/00). Повышение эффективности управления СРШ<

обеспечивается путем осуществления постоянного мониторингаобъекта и включения в состав уст-

ройства новых конструкционных элементов, позволяющих в режиме реального времени осуществ-
лять расстановку приоритетов (определятьпоследовательность)тушения очагов возгорания. Усовер-
шенствованная конструкция приборного модуля позволяет постоянно осуществлять контроль над
отдельными очагами возгорания, которые в процессеих ликвидации имеют переменную мощность, в

режиме реального времениосуществлять ранжированиеи устанавливатьприоритетыв их тушении.
Предложены (патент 5350 И ВУ А 62С 35/00; заявка на патент на изобретение а 20080886 МПК

А62С 35/00) способ тушения пожаров и конструкции роботизированных пожарных комплексов,

содержащие резервуар для порошкообразного огнетушащего вещества с размещенной в нем си—

фонной трубкой, сообщающейся с входным патрубком подвижного лафетного ствола, датчики об—

наружения загораний и систему наведения лафетного ствола на очаг пожара, устройство для раз-
рыхления порошкообразного материала. Предложенные конструкции СРПК могут найти примене-
ние при создании комплексных систем обеспечения безопасности (противопожарной защиты) са—

мых разнообразных объектов, например, предприятий автотранспортногокомплекса.
Для повышения эффективности использования СРПК чрезвычайно актуальным является опти—

мизация их размещения на защищаемом объекте. Для решения поставленной задачи разработано
Программное обеспечение (ПО), выполненное с использованием пакета ВеірЬі. Предполагается, что
Размещение РПК осуществляется на условно заданном объекте (территории), который представляет
собой открытое пространство прямоугольной формы. Алгоритм вычислений составлен по класси-
ческой схеме и состоит из операций ввода исходных данных, проверки заданных параметров и ус-
ловий. После ввода исходных данных программа проверяет возможность выполнения задачи рас-
становки РГП< на объекте и, при положительном результате, выполняет расчет по определению Пд—

ра""‘ЁТРОЗ расстановки устройств, учитывая при этом требования нормативных документов в сфере
Обеспечения пожарной безопасности.

Разработанное ПО использовано для решения задач оптимальной расстановки СРПК на одно— и
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