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В маетящее время при выполнении геодезических работ на строительной площадке широко
применяются шпек'танныс тахеомегры. Перед началом разбивочных или съемочных работ необхо-
димо определить мест шшажния " ориентировкутахеометра в системе координат строительной
пшощадщ для МШ“ тахшмщр )т‘ганашшвают на точки с известными координатами, используя
режим “Ус'шмщка станции на известной шчке" или в произвольнойточке и определяют ее коорди-
наш “ м\аси'шрщю‘ \\ режиме “Устновка станции на известной точке методом обратной засечки”,
В мишки примата“ №№:! обратной засечки в безотражательном режиме как наиболее удоб-
тай.

а щщкксс рабо… тыщ м\шсйствия на штатив ветра, нагрева, от вибраций работающихстрои-ша…… ж\анцшм. исьсчхжйчпвос'шсамого штатива нарушается положение и особенно ориенти-ржа ““вамп“ № начшыпую “тюк Эш можно установить по положению электронногоуровня,
а \! №№ “Кщірмг при поаюрном измерении на начальную точку узнать величину погрешно-
счччй \\чкшщюжюп ‚\а " ;щсспщипя&! 310 нее и принятьрешение о необходимости новой установкищий“ "'ак при мишки»! дю разбивочной точки 50 м и погрешностей в ориентировкеприбораАа * 20“ №№ \юхршшаспъшп погрешность в координатах:

95…15 _ №№`„\1 — _ … 5 мм
р" 206265"

\\тмчю ТКП при разбпвочмыхработах (установка анкерных болтов` закладных изделий, вы-
теснит тей :р“ моника оборудования) погрешности координат не должны превьшютъ ] мм, а
при съемочных дибо'шх = 0.2 величины строительного допуска (например для аъшерных болтов
„\і— 0,2 \ ‘5 мм “* ! мм). При тменешшх координат точки стяния тщеометра на 1—2 мм и его ори-шшркщп № мчат…) ю 'шчку ‚\\: `…" нщч’жодимо выполнить новую успшовку прибора методом
«@Мчжт 'ш‘счкц Дтп што каждый рт выпотшюкя измерения при двух круги на 3—5 точек
с'цжщ'шшюй сети. чт 'шппмаствремя. при :ъшм ашшмосш на часть почек сети может и не бьггъ
тыщ мсмкщшйсд обсчшювкп па с\тюпштыюй шющгшке.

"амп птмашщсцг
И при июрюй )с'шшшкс прибщщ мешаю“ обращай засечки выбрать начатыюе №1ение.чтбы тю \\с'швшххж штшым на всё врем работ на станции " кюбражение шитыюй точкиМю читат и жюри:… \южщсшшм при раб…»: в бежпшжателыюмрежиме.:2) с !ЖМ№\М\\ мтчсежшхі \шк'цшра шметть тчк; стати щшбфщ\)«№пшъ птицам ц \\;щсппцхшк) т\шмсцч чсю.:юц обшитыйзадать:4) №№ “щитка… “щин смарта т\скщсцхаощюкдкчш “ щ. тчк; щхшю висятжщьзоватъв№№ "\"нажщ‘а Матти щ тщпюд'і ишшо?
№.“ №№ № № №60… “юбках приора пююжшм гакшкцш ш щита № 8№Жчщчичц“ц «№№ шпинат… \“ п \! №:… чт)…“ жж“ „№№ тэ таёмшшдіМ №№“ и минфин“ №;трщтц цтщщджщпт п№№::) & №№ “Жчщща станция м “женит “№№" ишшо №№“, № №№ №№” "№№“№№“щи"
ум… №№ №№ & эщщ “Кшчжхмі … чшттщжючъ пв шими“ №№№№ = (У“—и№ чщжма Джава“ м\юь\\ '№\\'№\\\`і\ ч‘щхщи мчит.»м: №№чю№№ И№№ Фёк№ чаша.»…ны
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В рамках модели Пастернака[4] реакция основания будет

% : ко…г "‘/А““ (2)
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ИМ : и/дх : и)]дхх : О (" =1э 2) '
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Начальные условия движения будут (1:0)

щ‹х‚0›=и‚…‹х›; и'„‹х‚0›=и‚;‹‚‹х›;

щ. (х, 0) : ш…(х); и5,‹(х‚0): …… (к : 1, 2). (4)
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